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Turma: Meca3N
Profs.: Gustavo Lima; Jefferson Doolan e Paulo Vitor

Projeto Integrador
Projeto a ser desenvolvido pelos alunos da turma Meca3N.

Grupos: 1- Adriano, Felippe, Raianny e Yuri;
2- Auciney, Eduardo, Victor, Carlos Roberto e Pablo;
3- Delmacio, Valdeir Gustavo, Joanderson e Wilson.

Disciplinas envolvidas: Comandos Eletrohidraulicos e Eletropneuméticos; Comandos Légicos
Programaveis, Sistemas Supervisorios e Sistemas Digitais.

Cronograma: Sexta (26/02) projetar o circuito elétrico na aula de Sistemas Digitais;
Segunda (29/02) desenvolver programa Ladder;
Quarta (02/03) montagem do circuito eletropneuméatico nas bancadas Festo;
Segunda e terga (07-08/03) tela do supervisorio.
Relatério até 23/03. Modelo disponivel em
http://docente.ifrn.edu.br/gustavolima/disciplinas/projeto integrador meca3n 2015.2

Problema: Um sistema separador de pecas € formado por dois sub-sistemas. No primeiro, o
acionamento da esteira (S1) representado por uma lampada. O segundo é responsavel pela
selecdo automatica de pecgas, por meio de uma esteira articula e movimentada por um cilindro
pneumatico, acionado por uma valvula direcional 4/2 vias simples solenoide (S2). Um sensor, um
indutivo (E1), capacitor (E2) e um O6ptico (E3) sdo usados para detectar os tipos de pecas,

conforme figura abaixo:
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Sub-sistema 1: 0 motor da esteira (S1) devera ligar quando o seletor rotativo (E4) for acionado ou
se os dois botdes (E5 e E6) forem mantidos pressionados (comando bimanual).

Sub-sistema 2: para selegdo automatica de pecas o atuador linear (S2) devera avangar quando a
peca for metalica/alta e ndo metalica/média. O soprador (S3) devera rejeitar as pegas metalicas
baixas e as ndo metélicas altas.

Também fazem parte do sub-sistema 2:

- Um contador ira acionar um sinal de alerta quando a quantidade de pegas rejeitadas atingir o
numero de 5 unidades.

- Quando S2 for acionado devera ficar parado por 5 segundos para que as pegas passem.

- Um sensor de presenca (EO) vai indicar a presenca da peca para realizagao da selecao.



