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1. (10) Quanto ao princípio de funcionamento, 

cite algumas diferenças entre os motores 

elétricos síncronos monofásicos e os 

motores elétricos síncronos trifásicos. 
 

Resposta: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2.  (10) Informe características que podem ser 

associadas aos motores elétricos 

assíncronos. 
 

Resposta: 
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3.  (10) Defina, objetivamente, o que é o 

escorregamento de um motor elétrico? 
 

Resposta: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

4. (10) Defina, objetivamente, o que é a 

velocidade nominal de um motor elétrico? 
 

Resposta: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

5. (10) Cite o nome de pelo menos 3 tipos de 

motores CA monofásicos assíncronos com 

rotor do tipo gaiola de esquilo. 
 

Resposta: 
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6. (10) Cite o nome de pelo menos 3 tipos de 

motores CA trifásicos síncronos. 
 

Resposta: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

7. (10) Informe características que podem ser 

associadas aos motores elétricos 

universais. 

 

Resposta: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

8. (10) Informe características que podem ser 

associadas aos motores elétricos trifásicos. 
 

Resposta: 
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9. (10) Informe o nome dos cinco principais 

tipos de motores de indução monofásicos 

(mais encontrados nas indústrias). 
 

Resposta: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

10. (10) Calcule o número de polos do motor 

nas situações dadas abaixo: 
 

Tabela 1: Relação entre frequência e número de 

polos. Fonte: elaborado pelo autor. 

60 Hertz 50 Hertz 
Número de Polos 

do Motor  

600 RPM 3000 RPM  

800 RPM 1500 RPM  

 

Resposta: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


